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SHERPA® : un robot collaboratif, polyvalent, évolutif

u SUr:
Sécurité maximale vis-a-vis des personnes, des obstacles
et du materiel transportée

m Moins de pénibilité :
o Libére les mains des préparateurs et approvisionneurs
o Porte les charges a la place des opérateurs

= Polyvalent et adaptable : o Réduit le nombre de kilométres parcourus

Grande flexibilite de configuration et de programmation,

utilisation mixte des modes suiveur et autonome = Améliore la productivité et L'agilité :

m Intuitif o Les préparateurs peuvent se concentrer sur les
Prise en main rapide et rassurante, l'opérateur garde le taches a valeur gjoutée

controle avec un maniement progressif et fluide » Rapide, il s'adapte au rythme des opérateurs

m Plug and Play : o Remplace des équipements fixes et dédiés pour
Aucune modification ni d'infrastructure, ni d'informatique client gagner en souplesse et libérer de l'espace

Ses fonctionnalités : suiveur, autonome et pilotage de flotte

Grace a la technologie «Driven by Balyo», le SHERPA® dispose des fonctions :

m  «suiveur », trés optimisée : sUre, évitant les obstacles, réversible, adaptée
aux passages éetroits

[
I I = «autonome » qui lui permet d'aller seul et en toute securité de n'importe
quel point A (point de picking par exemple) a n'importe quel point B (point

n n ‘ de ventilation ou d'emballage par exemple)
s« pilotage de flotte » qui gere les cas ou plusieurs robots travaillent
ensemble (Fleet Manager)

ILdispose par ailleurs d'un outil (Mission Manager) qui permet au client de programmer lui-méme les sequences issues
de ses propres applications, et connecté avec un WMS si nécessaire.

Exemple d'application en utilisation mixte
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/ Fin du picking
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Arrivé au CV 1

‘ Décharg' caisse pleine
Absence caisse
g } Vers convoyeur 2

ZONE DE CHARGEMENT / DECHARGEMENT CAISSES Arrivé au CV 2

B éiki Charg' caisse vide

Presence caisse

Vers parking

Suiveur Autonome
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Configurations disponibles

Plateau porte bacs Convoyeur de chargement / dechargement

Principaux composants

Pupitre

Commandes simples
et intuitives

Plateau supérieur

ou Convoyeur

BlueSpot*
Meilleure visibilite
a lapproche

Batterie
Extractible
au format rack

Leds d'identification
Signalent le statut
du robot

Bord sensible*
Stoppe le robot en
cas de contact avec
un obstacle

*eléments contribuant a la securité

Des outils de configuration simples et intuitifs
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m de faciliter le set-up initial : cartographie et

zones de travail III 'Y -
5 .l-_ T C
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parcours et de les controler

m de visualiser les donneées d'exploitation et de
maintenance l

Ecran tactile
Deéverrouillage
et lancement de
sequences

Lidar*
Capteur de navigation
laser a 360°

\Wifi

Connexion
d'administration et de
maintenance

Capteur d'evitement®
Repere les obstacles
au sol

Caméra 3D

Option daide a la
navigation, augmente la
securite dans certains
environnements
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Caractéristiques techniques
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A propos de
NORCAN NORCAN est leader en BALYO est un acteur majeur
France et parmi les premiers de lintelligence robotique,
en Europe dans le domaine qui transforme des chariots
L] | des  solutions  mécano- de manutention manuels en robots autonomes
montees modulaires et grace a sa technologie proprietaire Driven by Balyo™.
sur mesure a base de profilés en aluminium. Pour plus dinformations, Vvisitez = www.balyo.com.

visitez  www.mynorcan.com.

Fort de cette expérience, la division NORCAN
Robotique et Distribution vous accompagne depuis
la définition de votre projet jusqua lintégration
complete sur site, y compris les périphériques.

Pour plus d'informations,

NORCAN a conclu un partenariat stratégique avec
BALYO pour le développement de lintelligence de la
gamme SHERPA®. BALYO a une véritable vision métier,
assure la continuité et l'évolutivité technologique, et
dispose d'un réseau monde (commerce et maintenance).
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